doner tablalar

I - High serisi

(high speed, high resistance)

w2-507 | W2-508 | w2-510 | M2-511 | wa-507 | Ma-508 | va-510 | M-511

&5 Salinim g mm 140 180 140 180
= E = is mili mesafesi mm 140 180 140 180
= E
e = g Ug yiiksekligi mm 150 190 150 190
S 5 Toplam agirhik Motor dahil kg 46 67 70 102
Merkez delik mm 31 34 31 34
Maks. sikigtirma torku Y\'\ e Nm 300 250 800 600 300 250 800 600
x E Gezer punta dahil ﬁ, kg 2x120 2x60 2x200 2x100 3x80 3x40 3x133 3x67
2 7 |ErE Dl ® harg s k 260  2x30  2x100  2x50  3x40  3x20 36 3x33
e E B maks. is mill yiki ezer punta hari¢ .t —/,“(:k g X X X1 X5 X4 X X67 X
g £ “wﬁ Standart yiik* N kg 2x12 2x7.5 2x27 2x14 3x9 3x6 3x21 3x11
B g P> o
@ E % Maks. eksenel kuvvet  Her bir is milinde >4\— kN 44 46 44 46
3 > ’
Maks. devrilme N RTA%
N —— Her bir is milinde /,‘/\—l Nm 1.200 2.000 1.200 2.000
Maks. kiitle atalet Standart yuk* % kgm? 0,05 0,025 0.2 0,07 0,05 0,025 0,21 0,07
momenti J maks. ! kgm? 05 025 2 0,7 0.5 0,25 2 07
Maks. ilerletme \/J
e A) e Nm 120 70 190 140 120 70 150 120
5 o N N
2 Ek_santrlkyu*liierebagllsmlrdegertorklarl N 20 9 25 20 10 9 13 10
£ (milbasina)
= N
= Indiksleme hassashgi éé P 20 17 20 17
o Pa
Tekrarlama hassashgi
g B G @ +arc sec 2
8 e Speed S UK* i ‘an d
S us peed max tandart yik* ile — Dak 90 170 70 105 70 120 40 50
g |
Konsantriklik ** is mili @, dig ve i¢ um 6/3
x
5 :
ﬁ Eksenel sapma ** Is mili alin yiizeyinde um 6/3
o
T ; -
o O Paralellik ** Indeksleme ekseniiletaban ™ /4 60mm 10/5
=z ylizeyi arasinda
'.5' '6: * Mekanik olarak miimkiin maksimum degerler, karsilikli olarak birbirlerine baglidir; iigili motor igin tahrik verileri icin bkz. sag taraf
== ** Standart / yiikseltilmis; Olglim yéntemi ve degerlerin gegerliligi igin bkz. s. 74, opsiyonel agi élglim sistemleri igin bkz. s. 76/77
*** Torkun hesaplanmasi igin bkz. s. 114
N o~ -
$3 Olciiler
=
< 2
N
3
[T]
A c A c
B le al B lo «f
AN @Y AN @& AN L
£ &) & _ ) & &) &
~ ~h—| |~a— d ~i—| |[~a—| |[~d— ©
= = |== = e |==
e : JEm : i : Iy : 1
e X G (F) E L X G G (F) Ell
A B C D E F G Gmn H X A B C D E F G Gmn H X
451 205 136 150 23 75 140 130 40 236 591 205 136 150 23 75 140 130 40 236
2T 513 255 150 190 23 85 180 160 40 248 [ESSTI 603 255 150 190 23 85 180 160 40 248

508 veya 511 dahil Slguler, 507 veya 510 dahil élgiiler ile aynidir
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1 80?{20 i)

140 !ﬂ;:lin. 10m™
omm(stek e 4
16

M3-510.L
s \
M2-507.L M3-507.L
Tahrik verileri ) e ‘ Yuklerin, kuvvetlerin, momentlerin hesaplanmasi i¢in bkz. s. 114
(s. 112/113 uyarinca kiip standart yiikii /j o (& @ o
esas alinir) A } } | g=
I 90° 180° § E
Feed* Speed Cycle time*** § §
Motorlar [Nm] [dak] [sn] . ==
M2-507 IR 120 90 032 048 Onemli bilgiler
BLS-072 70 170 027 035
= g: M2-510 BLS-072 190 70 0,32 0,54 o llgili parametre Iist‘esirjdeki sllr?quegerlgrqg ana _katalogdllaki vej’iler esas alin-
o] % BLS-072 140 105 0.25 0,40 mistir (motf)n tahnk gllendiricisi veya |Ig!I| makine CN(E ye bagll) 5
<;( g BLS-072 120 70 0,34 0,55 : E/Iﬁtorg btaglll veriler, Fal'::im:nswatkhgl:dljlkl en ngilr:g'drigeﬂe{dtl'rm — o né
s g m BLS-072 70 120 0,27 0,39 mg:ll‘tmed:y ar www.lehmann-rotary-tables.com, irme / Igletime alma bolu QE, %
BLS-072 150 40 048 085 Ze
M3-511  [EIEEop) 120 50 036 066 g
Rlis 65 60 037 062 =
| M2-508  [IES 40 90 034 050
a2 (HV)is 95 45 045 078
S o2 (HV)is 80 70 033 055
S Blis 30 30 057 107
| M3-508 [ 30 40 048 086 P Labirent tipi sizdirmaziik
a2 (HV)is 65 30 066 1,16 (kesit)
a2 (HV)is 65 35 052 095
SGM7.J 08 120 65 035 058 Agagida belirtilen du-
DS soM7J 06 70 120 023 036 :“"‘T':glfr':;’lgfe’t'l';l
< _ B scMm7J08 145 50 040 070 o Vikeek sodutma
Z2 XXMM soM7J08 110 90 028 045 o
S= b f maddesi basinglari
(<fz) 8 M3-507 SGM7J 06 120 50 0,39 0,69 i ® Enince asindiric »
> DEEEI scM7J06 70 95 028 043 partikiiller o E
[EESCI SGM7J 08 105 35 054 097 5
[EESEI SGM7J 08 85 60 038 063 a
SGMJV 04 85 50 041 071
SGMJV 04 65 85 031 049
<. SGMJV 08 145 50 040 070  Aksesuarlar
% 3 SEMINI08 110 0 | @A) | @A Motor, kablo, agi 6lgme sistemi ve pL-CNC s. 76 ve devami. Aksesuar-
60 SGMJV 04 60 35 054 097
$° [EETIM SoMJv 04 50 55 039 ogs o S8vedevam 42
g i < =
VERICI SGMJV 08 105 35 054 097 25
SGMJV 08 85 60 038 063 =
HG56 100 40 043 081
| M2-508  [I3lel3 70 80 029 048
z HG-(H)75 135 45 040 073 Obsivonlar
T HG-(H)75 100 80 030 049 psly
2B M3-507  [letTd 75 35 048 091 Siparig no. Adi -
= HGS6 65 65 [10,87.. 10,60 GEO.5xx-GEN Yilkseltilmis geometri hassaslig), ¥z standart tolerans = 3
[HIERIAA S 23 O | Tk SPL5xx-Lab-x2 "  Labirent tipi ig mili s;izdirmazlig, entegre salmastra havasi = ‘Z
HG-(H)75 80 35 048 091 Kontrol Sz
R2EN0E020) 95 55 0531 Ol SPL.5xx-Lab-x3 " Labirent tipi is mili sizdirmazligi, entegre salmastra havasi s
T R2AX 06040 70 100 030 045 Kontroli
R2Ax 08075 145 50 039 069 o ) . o
MBI 500 e s
& R2Ax 06040 70 40 O.cOm .o (yi]k.sek eksantriklik v;e eksenel sapma hassashgsl her zaman elde edilemiyor)
IDEETEI R2AX 06040 60 65 035 058 -
R2Ax 08075 110 35 054 097 £
R2Ax 08075 120 60 035 060 -
M2-507  [RIZPPIK 60 45 043 077 -
| M2-508  [RIZOPIE] 50 80 034 053
@ 1FK2204 110 50 042 072 . .
& 1FK2204 8 9 028 o045 Siparigno.
& 1FK2203 40 30 062 112 M2-510.L-F1
o EETIE 17<2203 40 50 048 078 i Li
1FK2204 70 35 057 1,00 Motor  BE=Beckhoff,F1=Fanucis (200V), F2=Fanuc HVis (400V), M1=Movinor/
1FK2204 65 55 041 0.68 y(?l‘ﬂ%%ml\‘dl'i Mitsubishi 200V, Mﬁ%?zlﬁ%ixgwom $2=Sanyo,
*1 dak"'de; daha fazla bilgi igin bkz.s. 118 ** Siemens / Heidenhain igin Motor kon:ﬁ;‘fj:;";‘:;“em’ﬁeME"'L!;‘;:“;fg;’g seu
*** Sikistirma yok; streler icin bkz. s. 132 Parga ekseni yapi boyutu 507,508, 510, 511

Déner tabla modeli
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